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截⾯关于⻆动量的分布

Fig 1： ⾮弹性截⾯关于⾓动量 的分布208Pb(6Li, αX) la



截⾯关于⻆动量的分布

分波依赖


观察不同分波


的x-A波函数

Fig 2： ⾮弹性截⾯关于⾓动量 的分布208Pb(6Li, αX) lx



能量截⾯的积分形式
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对⾓度积分，使⽤径向约化波函数：

径向波函数的表达形式：

前表象形式的IAV模型给出双微分截⾯：

Rlx(rx) = ⟨rxlxmx |Gx |ρb(kb)⟩ .



截⾯关于⻆动量的分布

内部波函数：


在IAV模型中直接贡献截⾯


表⾯波函数：

对总截⾯⽆贡献


边界条件：

决定弹性散射部分

Fig 3： 的光学势虚部和x-A波函数208Pb(6Li, αX)



截⾯关于⻆动量的分布

Fig 4： ⾮弹性截⾯关于⾓动量 的分布208Pb(d, pX) lx



截⾯关于⻆动量的分布

内部波函数：

发⽣显著改变


表⾯波函数：

并未发⽣变化


边界条件：

决定弹性散射部分

Fig 5： 的光学势虚部和x-A波函数208Pb(d, pX)



不同系统的计算与误差⽐较

Fig 6： 和 体系表⾯近似的误差(d, pX) (6Li, αX)


